
нити прямоугольные координаты и ось X направить по направлению сил поля, то 
действующая на единицу массы нити внешняя сила зависит при равновесии только от 
двух координат. Составлены дифференциальные уравнения равновесия сил, получен 
интеграл натяжения нити. Натяжение зависит от следующих параметров: предельная 
скорость движения нити, масса единицы длины нити, приведены коэффициент трения 
нити о направляющую, суммарный угол охвата направляющих нитью, диаметр нити, 
суммарная действующая внешняя сила. Определена фигура равновесия нити, а также 
натяжение её при движении. Таким образом, при равновесии растяжимой однородной 
гибкой нити в позиционном поле параллельных сил нахождение фигуры равновесия нити 
сводится к решению дифференциальных уравнений второго порядка, а длина нити 
находится интегрированием полученных функций.
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Для проведения оптимизации кинематических и динамических параметров механизма 
автоматической обрезки разработан программный продукт в среде объектно- 
ориентированного языка Delphi под именем «MechCut2». Оптимизация состоит в 
минимизации времени срабатывания механизма автоматической обрезки ниток на 
многоголовочном вышивальном полуавтомате с МПУ. В главном диалоговом окне 
программного продукта «MechCut2» (рисунок) возможно введение исходных параметров 
механизма обрезки ниток, которые подвергаются оптимизации для минимизации времени 
срабатывания механизма.

Рисунок -  Главное диалоговое окно программы «MechCut2»
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